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2. Popis kyber-fyzikalneho modelu

e (Otvorena slucka

e Qvladanie:
e Potenciometrom

e PC-SLC automatom

Mechanicky
—» modelovy systém p——Pp Kamera  E—— Pocitac

pohybu castic

SLC automat

e C/A prevodnik

duchadlo s < Spojity napatovy < 4

jednofazovym regulator
motorom Menic napatia




3.

Aplikacia
Magtrack v3

-

M. = R ]
Vyberte reZim:
OMLINE
OFFLINE - Tracking
OFFLINE - Vid. out
y,

Start

v

Vyberte rezim

Pracovat v rezime
Online?

Podprogram pre
Online spracovanie

Pracovat v rezime
Offline Tracing?

Podprogrampre
Offline Tracking

Spracovat offline
Udaje do videa?

Podprogrampre
Offline analyzu
systému

Koniec




3.1 Pouzité metddy pocitacoveho
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3.2 Modul ONLINE
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3.2 Modul ONLINE
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3.3 Modu ( Clﬂ’line-tracking )
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3.3 Modul OFFLINE = Tracking
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3.3 Modul OFFLINE = Tracking
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3.4 Modul OFFLINE — Export do videa

* Vypocet vybranych fyzikalnych vlastnosti simulovaného systému v redlnom
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4. Dosiahnute fyzika

Ol F v AE the

ne vysledky

Trajektorie
Redukovana teplota
Maxwellovo rozdelenie Castic podla rychlosti

Vyskyt Castic

Difraktogramy y II
Voronoiove diagramy




4.1 Trajektorie
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4.2 Redukovana teplota
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4.3 Maxwellovo rozdelenie Castic podla rychlosti
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4.4 \/yskyt Castic
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4.5 Difraktogramy




4.6 Voronoiove diagramy
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5. Zaver



Dakujem za pozornost



Otazka oponenta C.1

Aké je vyuzitie $tudovanej problematiky v praxi? Cim
je zvoleny modelovy systém vynimocny?



Otazka oponenta C.2

Akym sposobom ste navrhli a ziskali vhodnu
prahovaciu konstantu pre segmentaciu obrazu?



Otazka oponenta ¢.3

V kapitole 4.1.1 pre Online rezim aplikacie Magtrack
3 spominate dolezitost spravneho nastavenia kamery
uzivatelom. Ktoré nastavenia su dolezité a ako
uzivatel dokaze ndjst optimalne hodnoty?



Otazka oponenta c.4

V kapitole 4.1.2 pre offline tracking spominate
moznost vynechania sledovania nevhodnej ¢astice zo
zaznamu. Opiste podrobnejsie ako je navrhnuty
algoritmus, aby netrackoval nevhodnu casticu.



